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1  Úvod
Predkladaný dokument je ponukou pre vytvorenie projektu v predmete Tímový projekt. Ponuka sa zameriava na tému „Modelovanie a riadene systému automaticky navádzaných vozidiel pre dopravu vo výrobných procesoch“.

Dokument je rozdelený na nasledovné kapitoly a obsahuje aj niekoľko príloh.

V kapitole 2 uvádzame oficiálne znenie zadania projektu.

V kapitole 3 je stručne uvedená motivácia členov tímu pre výber tejto témy, teda aké podnety nás viedli k výberu tejto témy.

V kapitole 4 sa nachádza stručný predbežný plán činností v tíme na zimný semester.
V kapitole 5 je stručná vizitka členov tímu, kde sú uvedené skúsenosti a schopnosti jednotlivých členov s dôrazom na také schopnosti, ktoré by boli nápomocné pri riešení daného problému.

V prílohe A je zoradenie zoznamu tém tímových projektov podľa preferencií tímu pre prípad nepridelenia vybranej témy.

V prílohe B je rozvrh členov tímu s vyznačenými možnými vyhovujúcimi termínmi stretnutí tímu v rámci predmetu Tímový projekt I.

2  Zadanie

Modelovanie a riadenie systému automaticky navádzaných vozidiel pre dopravu vo výrobných procesoch

 

Počet tímov:  2

Vedúci tímov:  doc. Ing. Hrúz Branislav, PhD., Ing. Flochová Jana, PhD.
 

Systém automaticky navádzaných vozidiel (automatic guided vehicles – AGV) je dôležitou súčasťou komplexne automatizovaných výrobných procesov. Bezkolízne a optimalizované plnenie dopravných úloh napomáha ku zefektívneniu výroby.

V rámci tímového projektu riešte nasledujúce úlohy:

-          analyzujte a vyhodnoťte dopravné systémy používané vo výrobe z funkčného hľadiska

-          naštudujte a urobte rozbor modelovacích prostriedkov, ako sú Petriho siete, časové okná a iné, z hľadiska ich vhodnosti pre triedu zónovo riadených dopravných prostriedkov
-          pre vybranú triedu dopravných systémov spracujte metódu ich modelovania zvolenými prostriedkami
-          navrhnite riadenie pre riešenú triedu dopravných systémov
-          pre modelovanie a riadenie riešenej triedy dopravných systémov vypracujte a odskúšajte programový systém na modelovanie a riadenie.

 

3  Motivácia

Motiváciou pre výber tejto témy tímového projektu boli hlavne nadobudnuté skúsenosti niektorých členov tímu z predmetu Modelovanie a simulácia v predošlom štúdiu a vízia toho, že nami vytvorený systém sa v prípade veľmi dobrej kvality môže aj prakticky uplatniť vo výrobe, čiže výsledok nášho snaženia bude ocenený. Ďalším faktorom bola aj blízkosť témy „modelovanie“ niektorým členom tímu, ktorí majú záujem sa odborne ďalej profilovať v tejto oblasti. Pre ostatných členov je to zároveň príležitosť vniknúť do novej, nepoznanej odbornej témy a rozšíriť si tak obzory.
Bude potrebné sa oboznámiť s rôznymi novými témami medzi ktoré patria napríklad úloha vozidiel AGV vo výrobných procesoch, metódy modelovania systémov so zónovo riadenými dopravnými prostriedkami, riadenie systémov s využitím takýchto dopravných prostriedkov a pod. Bude to iste proces veľmi náročný na čas, ale pokúsime sa vniknúť do problematiky čo najrýchlejšie, aby sme mohli pristúpiť k tvorbe samotného systému na modelovanie a riadenie spomínaných vozidiel.
S ohľadom na vyššie uvedené si za cieľ projektu stanovujeme jednoznačne vytvoriť originálne riešenie systému na modelovanie a riadenie vozidiel AGV.
4  Predbežný plán
Nakoľko v dobre písania tohto dokumentu nebolo ešte úplne jasné zloženie tímu a už istí členovia tímu sa nestihli úplne oboznámiť s danou témou a hlavne požiadavkami na členov tímu pri realizácii projektu a ďalej sa im ani nepodarilo skontaktovať navzájom v priebehu víkendu, ktorý predchádzal týždňu, v ktorom sa tento dokument odovzdáva, predbežný plán je teda veľmi stručný a jednoduchý, pričom vyzerá nasledovne:
· do 4. týždňa – podrobné oboznámenie sa s témou a naštudovanie príslušných materiálov, vytvorenie web stránky tímu, názvu (prípadne iných symbolov) tímu, vytvorenie podrobnejšieho plánu projektu na zimný semester a následné rozdelenie úloh v tíme
· od 5. týždňa – analýza a špecifikácia problému a požiadaviek, postupná tvorba požadovanej dokumentácie a ďalšie úlohy
5  Členovia tímu

Bc. Štefan Krištofík
Kontakt: zastaph@pobox.sk
Absolvoval bakalárske štúdium na FIIT STU v Bratislave v odbore Počítačové systémy a siete. Pred štúdiom na vysokej škole získal skúsenosti s programovacími jazykmi Pascal a assembler, kde sa zaoberal riešením jednoduchých úloh z oblasti automatizácie.
Počas doterajšieho štúdia na vysokej škole získal zručnosti s programovacími jazykmi C a C++ s použitím knižnice MFC. Ďalej pochopil základy modelovania a simulácie jednoduchých systémov pomocou nástroja EGRET a základy navrhovania jednoduchých digitálnych obvodov a systémov. V rámci svojho bakalárskeho projektu vytvoril systém na automatický návrh sériovo-paralelných kontaktovo-diódových (1,m)-pólov, čo sú špeciálne druhy hradlových logických obvodov.

V ďalšom štúdiu sa bude zaoberať návrhom pokročilých digitálnych systémov a udalostnými systémami.
Bc. Filip Lörinc

Kontakt: filip.lorinc@gmail.com
Absolvoval bakalárske štúdium na FIIT STU v Bratislave v odbore Počítačové systémy a siete. Počas žiackych čias sa oboznámil s technológiami HTML, CSS, JavaScript a PHP. Tieto vedomosti rokmi zlepšoval, čoho výsledkom bolo aj niekoľko menších webových projektov. Taktiež má základne vedomosti z jazykov C++ a Java, tvorivý prístup, neobvyklé myšlienky či postupy, ktoré s horeuvedenými informáciami majú potenciál uplatniť sa pri riešení daného zadania.
Bc. Igor Sečanský

Kontakt: igor.secansky@gmail.com
Absolvoval bakalárske štúdium na FIIT STU v Bratislave v odbore Počítačové systémy a siete. Absolvoval predmet Modelovanie a simulácia, kde pomocou nástroja EGRET a C# knižnice Simulib modeloval posielanie správ v prostredí zjednodušeného Ethernetu metodou CSMA/CD a naprogramoval jednoduchý model dopravného prúdu v jazyku C#.
Bc. Stanislav Panák
Kontakt: stanley001@zoznam.sk
Absolvoval bakalárske štúdium na Fakulte informatiky a informačných technológií STU v Bratislave v odbore Počítačové inžinierstvo, študijný program Počítačové systémy a siete. 

Programovaniu sa venoval už na strednej škole pri práci s funkcionálnym programovacím jazykom Pascal, neskôr objektovým Delphi. Štyri roky programuje v jazyku C/C++ a tieto skúsenosti využil pri pri implementácií zadaní, ako aj bakalárskeho projektu. Počas štúdia nadobudol skúsenosti s programovaním v ďalších jazykoch ako assembler a Java.  

Má tiež skúsenosti s tvorbou web stránok či web aplikácií využívajúc html, css, php či javascript.

Bc. Peter Pokorný
Kontakt:

Má skúsenosti s tvorbou web stránok, programovaním v jazyku JAVA a správou sietí.
Príloha A  –  Preferencie tímu

1. Modelovanie a riadenie systému automaticky navádzaných vozidiel pre dopravu vo výrobných procesoch

2. Virtuálna učebnica

3. Podpora vzdelávania v predmete Špecifikačné a opisné jazyky

4. Simulátor komunikácie v počítačovej sieti

5. Návrh a realizácia experimentálnych mikropočítačov

Príloha B  –  Rozvrh členov tímu
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	  8:00
	APS      all
	BPS         all
	NS                I
	KOD        FŠS

@KSS          I
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	APS      all
	
	KSS            all
	@KSS          I
	

	10:00
	@VS      S
	@KSS       S
	KSS            all
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	@VS      S
	@KSS       S
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	@KSS       S
	VS              all
	
	

	13:00
	
	KOD     FŠS
	
	
	

	14:00
	@VS   FŠI
	KOD     FŠS
	
	@KSS       FŠ
	

	15:00
	@VS   FŠI
	@BPS  FŠS
	
	@KSS       FŠ
	

	16:00
	@TP1   all
	@BPS  FŠS
	
	@KSS       FŠ
	

	17:00
	@TP1   all
	@BPS       I
	@NS             I

@APSP     FŠ
	@VySPI    all
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	@NS             I @APSP     FŠ
	@VySPI    all
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	@APSP       S
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