Zapis 13. stretnutia timu Androids

Autor zapisu: Bc. Andrej Minarik

Datum: 14.02.2011

Cas: 13:15 - 14:00

Pritomni: veduci: Ing. Ivan Kapustik

¢lenovia timu: Bc. Juraj Belanji
Bc. Miroslav Hruska
Bc. Roman Kovac
Bc. Andrej Minarik
Bc. Veronika Wolfova

Miestnost’: D1

Téma:

Planovanie najblizSich cinnosti v troch oblastiach — framework, pohyby,
planovanie pohybov. IIT.SRC. Vyhovujuci ¢as pre stretnutia.

Priebeh:

Prvé stretnutie v LS.

Ing. Kapustik zacal témou IIT.SRC — robieva sa cca 40-45 min prezentacia RoboCup-u
o 04.05.2011 je konferencia.

Ciel prezentacie — najmé zaujat’, uputat’.

Na zaciatku prezentacie moze byt aj nejaka vSeobecna cast’ o RoboCup-e (RC Rescue,

)

Mozno pridu aj byvali rieSitelia RC.

Treba sa dohodnut’ s druhym timom.

Videa, kopy, pozy, pady (tie bavia l'udi ©), volny styl, ...

Comu sme sa venovali, ale neist’ prili§ do technickych detailov.

Mohol by sa pripravit’ aj plagatik (na chodbu a tak...).
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Zhrnutie doteraz urobenej prace a najblizSieho planu

Stav projektu zostava tak, ako bol odprezentovany na konci ZS.
Miro a Roman budu pokracovat’ vo Frameworku
o Bolo by vhodné naplanovat’ d’alSie kroky.
Veronika a Andrej — pokra¢ovat’ v tvorbe pohybov, do 2-3 tyzdiiov dokoncit’
o Spisat’ presne, ktoré treba dokoncit’ a ktoré s hotové.
Juro — bude sa venovat’ planovaciemu modulu + gyroskopu (pozriet’ aj na pracu druhého timu).
Planovanie — prepdjanie pohybov by nemalo byt prili§ statické, urobit’ tak, aby to bolo
dostatocne dynamické, modifikovatelné (napr. moznost’ pridat’ pohyby inych timov)
o Ktoré z mojich n ota€ani zvolit’, aby som sa dostal kam chcem?
o Nieco na $tyl kompozicie webovych sluzieb — su opisané a na zaklade toho sa spéjaji ->
pridat’ k pohybom nejaké vlastnosti (Kol'ko trva? Aky je stabilny?).
Dalsie stretnutie — plan na najbliZsie tri tyZdne.
K podrobnému planu — pridat’ do planu odkazy ¢islami na tilohy v zapisniciach.
Projektovy dennik treba v TP zachovat, dotProject je otdzny.



Pohybovy mechanizmus
Chceme pohybovy mechanizmus prerabat’, aby bol parametrizovatel'ny (za behu), stabilnejsi?
o Asi by to znamenalo prerobit’ Gplne cely mechanizmus.
o Zostava ako moznost’ na d’alSie smerovanie (druhé polovica semestra).

DalSie stretnutie

Predbezny Cas stretnuti, ktory ndm vsetkym vyhovoval - streda 16:00-18:00.

Ulohy z minulych stretnuti:

ID | RieSitel Opis Zadané | Termin Status
12.1 | Veronika Opravit’ chyby v prezentacii a zavesit’ ju na stranku 14.12.2010 | 14.02.2011 | Rozpracované
Nové tlohy:
ID | RieSitel Opis Zadané | Termin Status
13.1 Juro Ozvat’ sa druhému timu kvoli IIT.SRC 14.02.2011 | 2. stretnutie Zadané
132 Andrg, Dat’ dokopy prehl'ad pohybov - l}lavne ktoré sa eSte maju 14.02.2011 | 2. stretnutic Zadané
Veronika dokon¢it
13.3 Ii\f)[ ;:1(:1,11 Dat’ dokopy prehlad k testovaciemu frameworku + tlohy | 14.02.2011 | 2. stretnutie Zadané
13.4 Juro Pléan na tri tyzdne 14.02.2011 | 2. stretnutie Zadané
13.5 | Veronika Zistit nutnost’ pouZzivania dotProject a pod. 14.02.2011 | 2. stretnutie Zadané
13.6 Juro Stcasny stav planovacieho modulu + gyroskopu 14.02.2011 | 2. stretnutie Zadané
13.7 Andrej Oddelit’ na stranke tabul’ky so zapisnicami LS/ZS 14.02.2011 | 2. stretnutie Zadané




