Zapis 15. stretnutia timu Androids

Autor zapisu: Bc. Veronika Wolfova

Datum: 28.02.2011

Cas: 14:00-15:00

Pritomni: veduci: Ing. Ivan Kapustik

¢lenovia timu: Bc. Miroslav Hruska
Bc. Roman Kovac
Bc. Andrej Minarik
Bc. Veronika Wolfova

Miestnost’: softvérové studio

Téma:

Prezentacia postupu v plneni uloh.

Priebeh:

Juraj sa stretnutia nezucastnil z osobnych dovodov.

Na zaciatku Roman, autor zapisnice z posledného stretnutia, pripomenul hlavné body minulého
stretnutia.

Odpoved’ od druhého timu ohladom spolocnej prezenticie na IIT.SRC sme zatial’ eSte stale
nedostali.

Dozvedeli sme sa blizsie informacie o 2 planovanych odovzdévaniach vysledkov tento semester
— prvé odovzdanie bude v 9. tyzdni a pravdepodobne bude hlavne kvoli hodnoteniu projektu
tretou stranou, druhé (findlne) odovzdanie bude v 12. (resp. 13.) tyzdni semestra a bude uz
obsahovat’ kompletny projekt, teda CD/DVD s dokumentaciou, hra¢om a vsetkym, ¢o k tomu
patri.

Minuly tyzden sa konala prezentacia Ivana Hujsiho na tému RoboCup pre Studentov predmetu
Umela inteligencia, ktorej sa Veronika z¢astnila a o ktorej referovala:

o Autori JIM-a vytvorili uz pomerne Siroku a vyladenu Skalu pohybov, napr. kop
oblucikom vo vzduchu, nie po zemi, presunutie lopty pred robota alebo za robota, atd’.

o Server 0.6.4 sa im eSte nepodarilo modifikovat’ rovnako, ako modifikovali 0.6.3.
Planovanie maju zatial rieSené sekvencne, pricom pohyby sa vzdy dokoncia a medzi 2
pohybmi sa robot dostane docasne do stabilného zdkladného postoja. Zatial este
neriesili zlozitejSiu vyssiu logiku.

Dalej sme sa rozpravali o planovanom RoboCup FIIT 2011. Pravdepodobne sa zidastni tento
rok v nasej kategorii celkovo 4-5 timov, takze turnaj uz by bol vcelku zaujimavy, ak by hraci
boli schopni hrat’. Zatial’ pravdepodobne bude sut’az este stale prebiehat’ na serveri 0.6.3.
Roman prezentoval navrh modulu pre reprezentdciu sveta. Zatial ma navrhnuty zakladny
objektovy model. Reprezentacia tela hrac¢a bude zlozitejsia, je nutné rozhodnut’ sa, ktoré vsetky
informacie budeme uchovavat — len polohy ¢asti tela alebo aj nastavenie kibov? Kiby sa
nenachadzaju vzdy v strede konca Casti tela (teda nie vzdy na ose vedenej stredom casti tela),
treba na to brat’ ohl'ad pri vypoctoch. Pre vyhodnocovanie situdcie na ihrisku a jej hodnotenie
bude vytvoreny este d’alsi modul s konkrétnymi vypoctami nad iidajmi z reprezentacie sveta.
Miro prezentoval diagram API trénera podl'a oficidlneho trénera z RoboCup.

V pripade potreby ma Roman pre ul'ahéenie d’alSieho postupu kontaktovat’ Ivana Hujsiho.
Andrej ma rozrobeny kop dopredu hranou chodidla.

Veronika vytvorila pohyb sadnutie brankara rozkro¢mo. Pri jeho vytvarani a testovani narazila
na potrebu vytvorit’ aj Specialne vstavanie z cielovej polohy, ktoré tiez vytvorila a otestovala.



DalSie stretnutie
[ ]

Plan na letny semester je uz napisany a ¢akaji ho uz len findlne Gpravy pred zverejnenim na
stranke, ale treba sa s tym poponahlat’, lebo aj tak uz je dost’ neskoro.
V budticnosti budeme musiet’ vyriesSit’ problém urovania polohy robota — ¢i lezi alebo nelezi.
Pravdepodobne budeme kontrolovat’ vzdialenost’ hlavy od zeme. Problém bude hlavne vyriesit
urcenie polohy, v akej robot lezi alebo kam je natoCeny, ked’Ze sa Casto stdva, ze robot nevidi
ziadny zo zachytnych bodov, a teda nevie urcit’, kam sa pozera jeho kamera.
Juro vysledok svojich tloh bude prezentovat’ na buducom stretnuti.

Bude sa konat 09.03.2011 o 16:00, kedze v pondelok 07.03.2011 bude Skola z technickych
pri¢in zatvorena.

Ulohy z minulych stretnuti:

ID | RieSitel’ Opis Zadané | Termin Status

13.4 Juro Plan na tri tyzdne 14.02.2011 | 21.02.2011 | Rozpracované
13.6 Juro Stcasny stav planovacieho modulu + gyroskopu 14.02.2011 | 21.02.2011 | Rozpracované
14.1 Juro Spisat’ metodologiu k zapisniciam 21.02.2011 | 14.03.2011 | Rozpracované
14.2 | Andrej, Juro Urobit’ plan na letny semester a zavesit’ ho na web 21.02.2011 | 28.02.2011 | Rozpracované
14.3 Juro Analyza planovania pohybov hraca 21.02.2011 | 28.02.2011 | Rozpracované
14.4 Roman Implementécia modulu pre reprezentaciu sveta 21.02.2011 | 14.03.2011 | Rozpracované
14.5 Miro Vytvorit’ API trénera v testovacom frameworku 21.02.2011 | 07.03.2011 | Rozpracované
14.6 szg;a’ Implementacia zostévajicich pohybov 21.02.2011 | 07.03.2011 | Rozpracované
14.7 Roman Obrazok s navrhom reprezentacie sveta 21.02.2011 | 28.02.2011 Splnené

14.8 Miro Obrazok s navrhom API trénera 21.02.2011 | 28.02.2011 Splnené




