Tim 20 - Car Racing

Timovy projekt

Zapis 16. stretnutia timu €. 20

Veduci pedagdg: Ing. Peter Vilhan

Pritomni ¢lenovia timu:
Bc. Maro$ Bednar

Bc. Adam Bréek

Bc. Marek Bris

Datum: 29. 3. 2011
Miestnost’: Softvérové laboratérium
Cas: 12:00 — 16:00 hod.

Bc. Marian Florek
Bc. Vojtech Juhasz
Bc. Juraj Kosmefl

Chybajaci: Be. lvan Valen€ik - erazmus

Zapis vypracoval:
Bc. Juraj Kosmel

Téma stretnutia:

Vyhodnotenie dvoch navrhnutych a implementovanych prototypov predbiehania. Prezentacia
postupu v moduloch na podporu riadenia, zaznamenavania eventov a telemetrie. Diskusia
o dalSom postupe, zavere€nom testovani pilota a podmienkach prihlasenia do sutaze.

Vyhodnotenie Uloh z predchadzajuceho stretnutia

Cislo tlohy Popis Ulohy Kto Stav
14.1 | Implementéacia jednoduchého obiehania Adam rozpracované
11.2 | Zaznamenéavanie skokov Marek, Maro$ ukoncené
11.3 | Line assist Juraj rozpracované
11.4 | Optimalizacia rychlosti Juraj rozpracované
116 Opponent modul, obiehanie uvazujlce Voijto,lvan ukon&ené
model trate

Opis stretnutia

1. Zhodnotenie Uloh z posledného stretnutia a prezentacia vysledkov.

2. Vyhodnotenie navrhnutych spésobov predbiehania. Uk&zalo sa, Ze prvy pristup

implementovany Vojtom nie je reélne pouzitelny, kedZe v znanej miere podlieha Sumu,

¢im sa znaCne zniZzuje kvalita rozpoznania oponenta a nasledného predbiehacieho

manévru. Dalej pokradujeme vo vyvoji druhého oponent modulu, ktory implementuje

Adam.
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3.V module na podporu riadenia implementovany vjazd do zakruty pouZitim matematickych
vzorcov na vypocet idealnej pozicie — prototypové rieSenie, v ktorom je potrebné doladit’
viacero chyb.

4. Diskusia 0 zaznamenavani eventov — pristup, kedy si zaznamenané nehodové udalosti
len ked sa pilot dostane do recovery modulu je nedostato€ny — navrhnuté rieSenie
s vyuZzitim laterélnej rychlosti.

5. Diskusia o pouziti lateralnej rychlosti pri ur€ovani velkosti akceleracie poCas jazdy —
Uloha otestovat moznost vyuZitia tohto pristupu.

6. Rozdelenie Uloh na dalSie stretnutie

Ulohy do d'alSieho stretnutia

Cislo dlohy Popis Glohy Kto ul;l;)ir?;rr]]ia
14.1 | Implementéacia jednoduchého obiehania Adam 5.4.2011
11.2 | Zaznamenavanie skokov (later. rychlost) Marek, Maro$ 5.4.2011
11.3 | Line assist (vyjazd, optimalizacia) Juraj 5.4.2011
11.4 | Optimalizacia rychlosti —podla modelu Juraj 5.4.2011
16.1 | Telemetry modul — rozSirenie funkcionality Adam 5.4.2011
16.2 | Otestovanie vyuzitia lateralnej rychlosti Majo, Juraj 5.4.2011




