Tim 20 - Car Racing Timovy projekt

Zapis 17. stretnutia timu €. 20

Veduci pedagdg: Ing. Peter Vilhan

Pritomni ¢lenovia timu: Datum: 5. 4. 2011
Bc. Maro$ Bednar Miestnost’: Softvérové laboratérium
Bc. Adam Bréek Cas: 12:00 — 16:00 hod.

Bc. Marek Bri§
Bc. Marian Florek
Bc. Juraj Kosmefl

Chybajuci: Bc. Ivan Valencik — erazmus Zépis vypracoval:
Bc. Vojtech Juhasz Bc. Marek Bris$

Téma stretnutia:

Predvedenie oponent modulu, pod ktoré spada najma predbiehanie. RieSenie nového
pristupu k zaznamenavaniu nehdd, alternativny pristup k rychlosti pri prechadzani zakrut.

Vyhodnotenie Uloh z predchadzajuceho stretnutia

Cislo tlohy Popis tlohy Kto Stav
14.1 | Implementéacia jednoduchého obiehania Adam rozpracované
11.2 | Zaznamenavanie skokov (later. rychlost) Marek, Maros ukoncené
11.3 | Line assist (vyjazd, optimalizacia) Juraj rozpracované
11.4 | Optimalizacia rychlosti —podla modelu Juraj rozpracované
16.1 | Telemetry modul — rozSirenie funkcionality Adam rozpracované
16.2 | Otestovanie vyuzitia lateralnej rychlosti Majo, Juraj ukoncené

Opis stretnutia

1. Zhodnotenie Uloh z posledného stretnutia a prezentacia vysledkov vedicemu timu.

2. Prezentécia oponent modulu — modulu predbiehania, ktory je funkény, ale eSte nie je na
arovni findlneho modulu. Je potrebna optimalizacia.

3. RieSenie 3D modelu trate, o vSetko je potrebné o trati zaznamenévat. Diskusia rieSeni
jeho vyuzitia. Cielom bude vyuZzit 3D model na zaznamenavanie skokov na trati, aby bolo
mozZné tieto nerovnosti eliminovat a tak sa vyhnut vyleteniu z trate.

4. Otézka zapracovania 3D modelu trate do TrackData (Udaje o trati).

5. Odhalenie chyby pri kategorizacii zakrut, kde hned po sebe nasledujice zakruty su

niekedy vyhodnotené ako jedna zakruta (t& s va¢sim polomerom).
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6. Navrh nového pristupu na rieSenie problému kategorizacie zakrut.

7. Rozdelenie Uloh na dalSie stretnutie

Ulohy do d'alSieho stretnutia

o ., Termin

Cislo ulohy Popis ulohy Kto ukon &enia
14.1 | Implementéacia jednoduchého obiehania Adam 12.4.2011
11.2 | Zaznamenéavanie skokov - 3D model trate Marek, Maros 12.4.2011
11.3 | Line assist (vyjazd, optimalizacia) Juraj 12.4.2011
11.4 | Optimalizacia rychlosti — podla modelu Juraj 12.4.2011
16.1 | Telemetry modul — rozSirenie funkcionality Adam 12.4.2011
17.1 | Uprava pristupu na kategorizaciu zakrut Majo 12.4.2011
17.2 | Uprava zdrojového kédu Ivan 12.4.2011




