Tim 20 - Car Racing

Timovy projekt

Zapis 4. stretnutia timu €. 20

Veduci pedagdg: Ing. Peter Vilhan

Pritomni ¢lenovia timu:

Bc.
Bc.
Bc.
Bc.
Bc.
Bc.
Bc.

MaroS Bednar
Adam Bréek
Marek Bris§
Marian Florek
Vojtech Juhasz
Juraj Kosmel
Ivan Valendik

Datum: 20. 10. 2010
Miestnost’: D 109
Cas: 13:00 — 16:00 hod.

Chybajuci:

Zapis vypracoval:
Bc. Marek Bris

Téma stretnutia:

Diskusia ohfadom modularnej architektary a navrh jednotlivych modulov.

Vyhodnotenie Uloh z predchadzajuceho stretnutia

Cislo ulohy Popis tlohy Kto Stav
Hibkova analyza doterajSich rieeni, zdrojové | Maros, Marek, Marian, .
31|, . . . ) Splnené
kédy pilotov. Vojtech, Juraj
3.2 | Analyzovat vypocet idealnej stopy Adam Splnené
3.3 | Ziskanie informacii o fyzickom modely Ivan Splnené
3.4 | Navrh architektiry pilota VSetci Splnené

Opis stretnutia

1.
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Optimalna trajektdria analyzovana z dostupného dokumentu, vySla ako nepouzitelna

v naSom konkrétnom pripade.

Potvrdené, Ze API a pravidla sa budd modifikovat’ len minimélne.

V3etci Clenovia prezentovali svoje navrhy architektdr.

Nasledne sme aplikovali ,brainstorming” pri vytvarani modularnej architektury.

Specifikovali sme niekolko zakladnych modulov a to (posledny je na najvy3sej Grovni):

o Recovery — zabezpecuje navrat na trat’ po jej opusteni

o Driving — zabezpecuje zékladné akcie ako plyn, brzda, radenie, riadenie,

spojka

o Line-assist — uchovava informécie o segmentoch trate, slizi na

optimalizovanie trajektorie
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Overtake — modul, ktory zabezpecuje stratégiu predbiehania

Timovy projekt

Defense — tzv. obranny modul, ktory sa snazi eliminovat kolizie pri navrate na

trat’ ¢i predbiehani

Strategic — rozhoduje o tom, ¢i je potrebné ist do boxov, €i je kritické

poskodenie alebo mélo paliva

6. Riadenie sa bude zakladat na hodnotach najdihSieho senzora.

7. Na zaver sme si rozdelili nové tlohy.

Ulohy do d'alSieho stretnutia

&islo dlohy Popis dlohy Kto eermin
4.1 | Implementovat riadenie, pamatanie si trate Ivan 27.10.
4.2 | Analyzovat a navrhnat ,recovery”“ modul Marian, Juraj 27.10.
4.3 | Implementovat ,recovery* modul Marek 27.10.
4.4 | Navrhnut a implementovat ESP Maros 27.10.
4.5 | Specifikovat max. povolent rychlost Adam 27.10.
4.6 | Vytvorit sofistikovany model trate (mapa) Adam 27.10.
4.7 | Napisat dokumentacia k riadeniu projektu Vojtech 27.10.




