Tim 20 - Car Racing

Timovy projekt

Zapis 7. stretnutia timu €. 20

Veduci pedagdg: Ing. Peter Vilhan

Pritomni ¢lenovia timu:
Bc. Maro$ Bednar

Bc. Adam Bréek

Bc. Marek Bris

Datum: 10. 11. 2010
Miestnost’: Softvérové laboratérium
Cas: 13:00 — 16:00 hod.

Bc. Marian Florek
Bc. Vojtech Juhasz
Bc. Juraj Kosmefl
Bc. lvan Valen¢ik

Chybajuci:

Zapis vypracoval:
Bc. Vojtech Juhasz

Téma stretnutia:

Diskusia k splnenym a rozpracovanym uloham (ABS, ASR, 2D model trate) — mozZnosti
dalSieho vylepSenia.

Vyhodnotenie Uloh z predchadzajuceho stretnutia

Cislo tlohy Popis Ulohy Kto Stav
6.1 | PokraCovat na modeli trate Ivan rozpracované
6.2 | ABS,ASR pre vSetky povrchy Maros rozpracované
6.3 | Modul detekcie oponentov Marian zliéené do 6.4
6.4 | Modul detekcia oponentov Vojtech rozpracované
6.5 | Vytvorit kategorizaciu zakrut Juraj spravené
6.6 | Pracovat na recovery modelu Marek spravené
6.7 \Z/glgrcl)ﬁ?t maximalnej rychlosti z polomeru Adam rozpracované




Tim 20 - Car Racing Timovy projekt

Opis stretnutia

1. Zhodnotenie uloh z posledného stretnutia, prezentacia vysledkov.

2. Prezentovali sme aktualny stav 2D modelu trate arozvijali sme diskusie ohladom
mozZnostiach vylepSenia modelu

3. Prezentovali sme spdsob implementacie ABS a ASR.

4. Diskutovali sme o0 moznych spdsobov branenia sa proti oponentov pocas jazdy i poCas
zotavenia.

5. Diskutovali sme o sp6sobe optimalizacie prechadzania zakrut — vyber vhodnej pozicie pri
vchadzania sa do zakrut

6. Rozdelili sme si tulohy na dalsi tyZderi.

Ulohy do d'alSieho stretnutia

&islo Glohy Popis Glohy Kto e
7.1 | PokraCovat na modeli trate Adam , lvan 17.11.2010
7.2 | ABS, ASR pre vSetky povrchy Maros 17.11.2010
7.3 | Ur€enie trenia (friction) podla povrchu Marian 17.11.2010
7.4 | Modul detekcie oponentov — blokovanie Vojtech 17.11.2010
7.5 | Line Assist — poziciovanie sa pred zakrut Juraj 17.11.2010
7.6 | Pracovat na recovery modelu Marek 17.11.2010
7.7 | Plynulost zatiCania Adam, Ivan 17.11.2010




