Tim 20 - Car Racing

Timovy projekt

Zapis 8. stretnutia timu €. 20

Veduci pedagdg: Ing. Peter Vilhan

Pritomni ¢lenovia timu:
Bc. Maro$ Bednar

Bc. Adam Bréek

Bc. Marek Bri§

Bc. Marian Florek

Bc. Juraj Kosmefl

Bc. Ivan Valenéik

Datum: 24. 11. 2010
Miestnost’: Softvérové laboratérium
Cas: 14:30 — 16:00 hod.

Chybajuci:
Bc. Vojtech Juhasz

Zapis vypracoval:
Bc. Ivan Valen¢ik

Téma stretnutia:

Zhrnutie poznatkov o moZnostiach vytvarania modelu trate na zdklade informacii o okrajoch
trate, prezentacia a diskusia o pouZziti rozoznavania zakrut, diskusia o prepojeni jednotlivych

modulov.

Vyhodnotenie Uloh z predchadzajuceho stretnutia

Cislo tlohy Popis Ulohy Kto Stav
4.3 | Implementovat ,recovery* modul Marek Rozpracované
4.6 | Vytvorit sofistikovany model trate (mapa) Adam ZruSené
5.10 | Optimalizacia prechadzania zakrut. Ivan Rozdelena
6.1 | Implementovat abs, asr pre vsetky povrchy Maros Splnené
6.2 | Modul detekcia oponentov Vojtech Rozpracované
7.1 | Urcenie trenia (friction) podla povrchu Marian Splnené
7.2 | Line Assist — poziciovanie sa pred zakrutou Juraj Splnené

Opis stretnutia

1. Stretnutie prebehlo v nepritomnosti veduceho timu

2. Zhodnotenie Uloh z posledného stretnutia a prezentécia vysledkov

3. Zamietnutie rozoznavania zakrut pomocou senzorov sledujucich okraj trate z dévodu

prilis velkého vplyvu Sumu na tato metodu

4. Predvedenie rozoznavania zakrut a diskusia o praktickosti jeho vyuZitia

5. Zmena vstupnych Gdajov pre rozoznavanie zékrut z lateralnej rychlosti na natoCenie

volantom
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Testovanie rozoznavania trate na réznych riadeniach a tratiach
Diskusia 0 moZnosti prepojenia modulu Line assist s ostatnymi modulmi

Diskusia o stratégii v zahrievacom kole sutaze Simulated Car Racing Championship

© © N 9

Ujasnenie dalSieho postupu — vznik ucelenej predstavy o planovanom vysledku zimného
semestra

10. Rozdelenie Uloh na dalSie stretnutie

Ulohy do d'alSieho stretnutia

o . Termin
Cislo ulohy Popis ulohy Kto ukon &enia
4.3 | Implementovat ,recovery* modul Marek 1.12.2010
6.2 | Modul detekcia oponentov Vojtech 1.12.2010
8.1 Televrpetnc,ky,analyzator,s grafickym Adam 1.12.2010
pouzivatelskym rozhranim
8.2 | Vytvorenie riadenia pre prejazd prvého kola Marian 26.11.2010
8.3 Zl’ntegrovat _metogu plynulého prechodu Marian 1.12.2010
zakrutou s riadenim Prototype
Vytvorit funkciu na odhad maximalnej »
e rychlosti vstupu do zakruty LT A2 000
8.5 | Korekcia riadenia pri skoku Marek 1.12.2010
Zintegrovat' presun na Ziadanu stranu trate :
8.6 s riadenim Prototype JUIEY LD
8.7 | Vypracovat analyzu rizik Ivan 30.11.2010
8.8 Zlntegr’ovat rozoznavanie zékrut s riadenim lvan 1122010
na prvé kolo a s riadenim Prototype
8.9 Oyent pou2|t(e_lvnqst vytvoreného rozoznavania | | . 1.12.2010
zakrut na rozliénych povrchoch a tratiach
8.10 | Zdokumentovat ABS a ASR Maros 1.12.2010
8.11 | Opravit vSetky zapisnice Maros$ 1.12.2010
8.12 | Doplnenie dokumentéacie k riadeniu Maros 1.12.2010




