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Opis stretnutia:
Samo otvéra stretnutie a hovori o lokalizacii — pokro¢ili sme ale nie je to celkom ono

Marién sa pyta, v com bol teda problém a ako pocita’ju roboty svoju poziciu ?
Samo — naSli sa nové chyby a boli opravené, bolo to zlepsené, zlepseny move, ob&as ma robot
tendenciu prejst’ poziciu, robot sa posunie na koniec ihriska, ale pozicia je dobra

Marian sa pyta ¢i to nie je lokalizaciou

Mat’o hovori o highskille ked’ ma kopat’, robot strati rovnovahu, treba ukoncenie highskillu, neurobit’
abort, urobit’ normalne dokoncenie highskillu

Diskusia o rovnovahe, stabilizovanie prichou k lopte, ukonéenie highskilly by malo vyzerat inak ako
by malo, v istych pripadoch finish a v niektorych abort

Abort sa zmeni ked’ sa zmeni stav
Marian — pri vymene taktiky sa moze volat’ abort. Ale mohol by aj finish, mal by dokon¢it’ queue
Marian sa pyta kto to zariadi

Momentalne je to chaotické

Vlado — vymienaju si nejakym zézrakom pozicie
Marian sa pyta, ¢i nikto nevie preco ?

Samo sleduje vypis

Treba debugovat problém.
Vlado - robot chodi pomaly k lopte, strany ked’ sa vymenia
Marian opit’ zdoraziuje, Ze to treba debugnut’

Pridat’ — stav danej taktiky,pozicie, kam chcem ist’ — je nam zbyto¢ny highskillovy vypis, pridat’ iny
vypis

Navod ako spusit’, do buduca to uz naozaj musi fungovat.

Buduci tyzden — reagovat’ na to, ¢o a kedy

Ulohy:

Rozdelenie bodov 1
Debug panel 2

Debug, Fix ,testing 13
IIT SRC 5
Dokumentacia 2
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