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Retrospektiva 7. sprintu - #Grilled Chicken Deluxe

Ciele $printu boli:

+ Zapracovat modul GPS do vypoctu polohy dronov.
« Upravit objekty v testovacej mape vytvorenej v Unity.

+ Vymysliet rieSenie kolizii dronov.

Pocas Sprintu sa nam podarilo:
+ Upravit testovaciu mapu v Unity.

« Vymysliet novy spdsob riesenia kolizii dronov.

Co sa nam nepodarilo podla nasich predstav:

« Finalne implementovat GPS modul.

Do buducnosti planujeme zlepsit:

« Lepsie specifikovat poziadavky a vysledok zadanej ulohy.



