
Retrospektíva 7. šprintu - #Grilled Chicken Deluxe

Ciele šprintu boli:

• Zapracovať modul GPS do výpočtu polohy dronov.

• Upraviť objekty v testovacej mape vytvorenej v Unity.

• Vymyslieť riešenie kolízií dronov.

Počas šprintu sa nám podarilo:

• Upraviť testovaciu mapu v Unity.

• Vymyslieť nový spôsob riešenia kolízií dronov.

Čo sa nám nepodarilo podľa našich predstáv:

• Finálne implementovať GPS modul.

Do budúcnosti plánujeme zlepšiť:

• Lepšie špecifikovať požiadavky a výsledok zadanej úlohy.
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