@ Triple-T

Zapisnica z . stretnutia

Timovy projekt, tim ¢.9

Téma stretnutia:

v

Datum: Cas: Miestnost: FIIT STU, 1.35
Veduci projektu: Ing. Ondrej Peresini (]
Externy veduci: Ing. Lukas Kohutka

Bc. Marek Ciko$

Bc. Martin Ilavsky

Clenovia timu: Bc. David Buhaj

Bc. Pavol Gocal

Bc. Milan Urminsky

Priebeh stretnutia:
Naplanovali sme navstevu seminaru Robotika.SK, 2.11.2016, 17:30, Fablab.

Revizia dokoncéenych analyz komponentov. Odsuhlasené hardware komponenty. Potreba analyzy
navigacie zaloZenej na exportoch geografickych databdz. (OpenStreet) Diskutovali sme o potrebe
kompasu pre Ucely navigacie na ceste a o mozZnosti prace s akcelerometrom. Zaroven sme rozoberali
moznu implementaciu kamerového rozliSovania Ciar a znaciek.



@ Triple-T

Ulohy do dal3ieho stretnutia:

Timovy projekt, tim ¢.9

Uloha Priradenie Planované ukoncenie
Spisat zapisnicu Vsetci 25.10.2016

Analyza map llavsky 1.11.2016

Analyza dostupného softvéru na rozpozndvanie Urminsky 1.11.2016

obrazu

Analyza typu dat a protokolu Gocal 1.11.2016

Analyza switchov Buhaj 1.11.2016
Dokoncenie zostavovania konstrukcie vozidla Cikos 1.11.2016




