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Zápisnica z . stretnutia 
 

Téma stretnutia:  

 

Dátum:  Čas:  Miestnosť: FIIT STU, 1.35 

Vedúci projektu: Ing. Ondrej Perešíni ● 
Externý vedúci: Ing. Lukáš Kohútka ● 

Členovia tímu: 

Bc. Marek Číkoš ● 
Bc. Martin Ilavský ● 
Bc. Dávid Buhaj ● 
Bc. Pavol Gočal ● 
Bc. Milan Urminský ● 

 

Priebeh stretnutia: 
Naplánovali sme návštevu semináru Robotika.SK, 2.11.2016, 17:30, Fablab. 

Revízia dokončených analýz komponentov. Odsúhlasené hardware komponenty. Potreba analýzy 

navigácie založenej na exportoch geografických databáz. (OpenStreet) Diskutovali sme o potrebe 

kompasu pre účely navigácie na ceste a o možnosti práce s akcelerometrom. Zároveň sme rozoberali 

možnú implementáciu kamerového rozlišovania čiar a značiek. 
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Úlohy do ďalšieho stretnutia: 

 

Úloha Priradenie Plánované ukončenie 

Spísať zápisnicu Všetci 25.10.2016 

Analýza máp Ilavský 1.11.2016 

Analýza dostupného softvéru na rozpoznávanie 
obrazu 

Urminský 1.11.2016 

Analýza typu dát a protokolu Gočal 1.11.2016 

Analýza switchov Buhaj 1.11.2016 

Dokončenie zostavovania konštrukcie vozidla Číkoš 1.11.2016 

 


