@ Triple-T

Zapisnica z 9. stretnutia

Timovy projekt, tim ¢.9

Téma stretnutia:

Datum: 29.11.2016 Cas: 8:00 Miestnost: FIIT STU, 1.35
Veddci projektu: Ing. Ondrej Peresini o
Externy veduci: Ing. Lukas Kohutka

Bc. Marek Ciko$

Bc. Martin llavsky

Clenovia timu: Bc. David Buhaj

Bc. Pavol Gocal

Bc. Milan Urminsky

Priebeh stretnutia:

Doniesly sme pozvdranu konStrukciu auta a diely. Ukazali sme ich veducim timu a po stretnuti sme
poskladali konstrukciu auta s motormi, radiémi a ovlddanim vypinania batérii. Lukas doniesol uZ aj cast
objedndvky s Arduino doskami a Ethernetovymi shieldmi. Raspberry Pl a 2 kamery. Altery ma este Lukas
v robote. Doniesol aj switch ale bez dalsich kablov. Ostatné senzory by mal Luka$ doniest na buduci
tyzden.

Riesili sme FPGA, ktoré je podla Lukasa mierené na budtce rocniky, teraz stac¢i ak to budeme riesit cez
operacny systém.

Bavili sme sa o riadiacom algoritme a jeho aplikovani. Skusali sme ho znova navrhnut. Zakladny navrh
pozostdva z uréenia relativneho smeru na zaklade GPS a kompasu. Nasledne predpokladame cestu
ohrani¢enu dvoma ciarami. V pripade prekéazky sa snazit vyhnat v ramci jazdného pruhu ak to nie je
mozné, tak mdzeme prejst lavl Ciaru ale je potom nutné vratit sa naspat.
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Ulohy do dalSieho stretnutia:

Timovy projekt, tim ¢.9

Uloha Priradenie Pldnované ukon&enie
Spisat zapisnicu llavsky 29.11.2016

Stava vozidla Vietci 29.11.2016

Prototyp riadenia llavsky, Gocal 6.12.2016
Spracovanie obrazu Buhaj, Urminsky 6.12.2016

VyrieSenie napajania Cikos 6.12.2016




